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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder elngereichten Unterlagen entnommen 

@ Antrleb und Lagerung von Galetten 

@ Beheizte und unbeheizte Galetten werden voltstandig 

magnetisch gelagert. Das bedeutet daS die Lagerung 

durch radfale und axiale magnetische Lager erfotgt. Diese 

konnen sowohl aktiver ais auch passiver Art setn. Die ra- 

diafe und axiale Lagerung kann auch durch Magnetanord- 

nungen mit konischem Luftspalt erfolgen. Fur die radiale 

Lagerung und das Antreiben der Galette konnen kombi- 

nierte Motor-Lager-Einheiten verwendet werden, Im letz- 

teren Fall isl auch die Lagerung In x-, y- und z-Richtung 

durch eine kombinierte Motor-Lager-Einheft und ein 

Walzlager moglich. 
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M '■^"'^^nden Teile kann erfolgen 

TabeUe 1 

Walzlager fur axiale und radiale Fixierung 
Olei lager Wr axiale und radiale Rxierung 
Luftlager tur axiaJe und radiale Fixierung 

Neuerdings wuKie mit der Europapaten.schrift 


raiiT^fT Anordnung fur ein elektromagnetisches 

Halbpo len (1) dem Jochring (2) und der WeUe 

Fur elektromagnerische Axiallager 7£igt Fig 4 mif (1) in 
stehenden elektrisch ciregten Sysleme, die Welle 2^ id 
eine terromagneiische Scheibe (3) """^ 

wS/lf ■J '"S""*" wie 0) die arf d,^ 


EP 0 770 71 9 A 1 T^t-nZ h. K '. T turopapatemschrift wechselnde PniZil ^' !, .'^^8"''="'' «chcn sich axial, 

Walzlager haben den Nachieil bcgren/ier Leben«l.,.„ 

Heizung bedingt, veruXh^'^ine wS^^^^^^ 
Lebensdauer von Wazlagem. vemngerung der 


t7- • s-^scuuDer. uiese Anordnune dient der r-, 

dialen Fixierung, Fur die axiale Fixierun- mft Pelfn.^f 
magn^en kann die in der Patentschrift DE 44 o S^Arbe 
scteebene Anwendung ebenfalls verwendefwerf; ^' 

volkial ^ '"'S'^"^^" techniscben Ausftihrungen 

u,Ikl.„Klig „u, ,nag„ea.oh gelagenen Galet.en .u reS 


gn»g^^«..eru„daxialef^S;-^^ 
sch1'L°SSf n'""' elektromagneti- 


,,^^a t>iu Radiale 

Die genannten Nachteile haftf^n om^k ^ • j ^ aktives Magnetlager 


aktives MagneUager 
passivies Magnetlager 


axiale Fixierung 
aktives Magnetlager 
aktives Magnetlager 
passives Magnetlager 
passives MagneUager 


foto T Magnetlagem. Im ersten 

folgt die Lagerung durch Ausnutzune der Anziehnnact -6 
an feiromagnetischen Ttennflachen ^^^"^^"^'^''migskrafte 


J_ 


mit 


B 


)io = 1,256- 10-* il. 
= Oberflache 
= magnetische Induktion 


Vs 
m- 


«=.wi!^^l^°''^""8^" mechanisch instabil 
stabile mechanische Fixierung etfordert: 


Fine 


- die Mcssung der Position und 

- die Regelung der Lage des rotierenden Teiles durch 
Aufbau einer Regelschleife (closed loop) 


' ucimaen. 

grup'^nGfund w ^'^i-^f^' "'^ "'^''^ roderenden Bau- 

^ruppen {2) und (4) der radia^en und (6^ nnd ^7^ « • T 

in ?ab^u;'l anZ^h''''??*" '^'^^ ".agnetischen Lager (wie 
W n • ^ moghch, die axiale und radiale FiKierun» der 
^Ue iiuUeU koni^herMagneilager aktiven odrraslven 

(V% A ^"*8*>'<^f' • Es entsteht ein Kraftvektor <T\) bzw 
CF2), der senkrecht auf der Oberflache des Luftspaite stehi 

es L^SciSTT^'^'^^^St werden kann. Dadurch wfid 

w^fluch n^^ ''""^ '^'^ Ausfiihrung aktiver 

wie auch passiver niagnetischer Lager Mit einem v^iic,L 
dag magnetisch gelagertem System kann^^uS^ Au'Sl^-" 
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ferinoior fur den Galettenantrieb benutzt werden. In Fig. 7 
isi das fUr den der Fall "Motor befindei sich zwischen den 
Lagcrn" dargestelU. Es ist auch mogUch, den Fall "Motor 
bcfindci sich auRerhalb dcr magnetischen T.ager" reaH<ner- 
bar. Aufdcr slchenden Welle (1) befinden sich die stehenden 5 
Telle (4) und (5) der Radiallager und (6) und (8) des Axial- 
lagers und dcr Innensiaior (9) des Motors. Letzterer tragi die 
Wicklun^ lies Moiors. die in auBen liegenden Nuten einge- 
logi isi. Dixs roiicreniic CJalcucnrohr (11) tragi am Innen- 
durchnicsscr die liauicilc (2) und (3) der radialen Lager und lO 
(7) des A\iallui!cr>;. Dicsc Anordnung niit AuBenlaufermo- 
tor kann audi mil konischen Magnetlagem ausgefuhrt wer- 
den. 

Dcr Aniricbsnioior der Galette kann sowohl ein Asyn- 
chron- als auch cin Synchronmotor sein. Das ist unabhangig 15 
von dcr Moiorbuuwciso (AuBen- oder Innenlaufennotor). 

Bekanni iicwordcn sind auch magneiische Lageranord- 
nungcn bci dcncn das hcwickclio Blcchpakct des Antricbs- 
nioiors die l unkJit^n son Aniricbsinotor und aktiven Ma- 
gnetlager uhcmifi'.rni Das isi t ar asynchrone und synchrone 20 
Bauweisc ik.'s Moior\ rc.iiisjcrhar. 

Mil eincr dcrar ki»riihmicncn Magneianordnung Antrieb 
und Lager lasson \tch ihc l» lj:cnticn Bauweisen furGaletten 
reaiisieren: 

• 25 

1. 2 komhinicr!c Mapncunordnung fur radial e Fixie- 
rung und I avialcs M.ik'nciluger fiir axiale Fixierung 

2. 1 konihinicric Maynclanordnung fiir radiale Fixie- 
rung und 1 W-il/latrcr lur radiale und axiale Fixierung. 

30 

In Fig, 8a und h sind dicsc Anordnungen dargestelli. Im 
Fall 1 befindcl sich aufilcr Wcilc {!) befinden sich die rotie- 
renden Teilc (3) und (5) licr koinbinierten Magnetanordnung 
sowie die Schcibc (7) des Axiallagers. In dem stehenden 
Rohr (9) behndcn sich die Siatoren (2) und (4) der kombi- 35 
nierten Magneianordnung und die Statoren (6) und (8) des 
Axiallagers. 

Die Anordnung 2 /.cigi Fig. 8b. Auf der Welle (1) befin- 
den sich der roiiercntlc Tcil der kombinierten Magnetanord- 
nung (3) und dcr Innenring des Walzlagers (4). Im stehen- 40 
den Rolir (6) bcfindci sich dcr Stator (2) der kombinierten 
Magnetanordnung und <icr AuBenring des Walzlagers (5). 

Palcnianspniche 

45 

1. Magnetischc Lagerung und Antriebe von beheizten 
und unbeheiztcn (ialetten fiir das Verziehen von texti- 
len Fasem dadurch gekennzeicfanet, daB die Funkiion 
der Lagerung in radialer und axialer Richtung durch 
aktive und/odcr passive magnetische Lager erfolgt. 50 
wobei der Antriebsnjoior zwischen den radialen La- 
gem angeordnei is! und sich das axiale Lager auBerhaib 
dieser Anordnung befindci. 

2. Magnetische Lagerung und Antrieb von Galetten 
nach Anspruch 1 dadurch gekennzeichnet, daB sich der 55 
Antriebsmotor neben den radialen Lagem und dem 
axialen Lager befindet. 

3. Magnetische Lagerung und Antrieb von Galetten 
nach Anspruch 2 dadurch gekennzeichnet. daB sich das 
Axiallager am Wellenende auf der Motorseite befindei. 60 

4. Magnetische Lagerung und Antrieb von Galetten 
nach Anspruch 2 dadurch gekennzeichnet, daB sich das 
Axiallager am Wellenende auf der Seile der Radialla- 
ger befindet. 

5. Magnetische Lagerung und Antrieb von Galetten 65 
nach Anspruch 1 dadurch gekennzeichnet, daB die ra- 
dialen und das axiale Lager aktive magnetische Lager 
sind. 
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6. Magnetische Lagerung und Anurieb von Galetten 
nach Anspruch 1 dadurch gekennzeichnet, daB die ra- 
dialen und das axiale Lager passive magnetische Lager 
sind. 

7. Magnetische Lagerung und Antrieb von Galetten 
nach Anspruch 1 dadurch gekennzeichnet, daB kombi- 
nierte Losungen verwendet werden bei denen ein Teil 
der Lager aktive und ein Teil der Lager passive magne- 
tische Lager sind. 

8. Anordnung nach Anspruch 1 dadurch gekennzeich- 
net, daB die Antriebsmotoren Asynchronmotoren sind. 

9. Anordnung nach Anspruch 1 dadurch gekennzeich- 
net, daB die Antnebsmotoren Synchronmotoren sind. 

10. Anordnung nach Anspruch 1 dadurch gekenn- 
zeichnet, daJ3 eine stehende Welle die Baugruppen des 
Motors und der Lager tragi und daB das diese umge- 
bende Rohr die rotierenden Baugruppen des Moiors 
und dcr Lager tragt, wobci dcr Antriebsmotor cin Au- 
Senlaufermotor isi. 

11. Anordnung nach Anspruch 10, dadurch kennen- 
zeichnet, daB der Antriebsmotor ein Asynchronmotor 
ist. 

12. Anordnung nach Anspruch 10 dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Antriebsmotor ein Synchronmotor 

isL 

13. Magneiische Lagerung und Antrieb von Galetten 
nach Anspruch 1 dadurch gekennzeichnet, dafi die ma- 
gnetische Lagerung und der Antriebsmotor in einer 
kombinierten Anordnung zusammengezogen sind, so 
daB zwei solcher Anordnungen die radialen Lagerung 
und die Antriebsaufgabe erfiillen und die axiale Lage- 
rung durch ein axiales Magnetlager realisiert wird. 

14. Magnetische Lagerung und Antrieb von Galetten 
nach Anspruch 13 dadurch gekennzeichnet, eine kom- 
binierte Lager/Antriebseinheit vorhanden ist und als 
zvv'eites Radiallager und zur axialen Fixierung ein 
Walzlager verwendet w^ird. 
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Fig. 3 Aktives magnetisches Lager 
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Fig. 6 Konisches Magnetlager 
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Fig. 4 Aktives magnetisches Axiallager 
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Fig. 5a Monoblockeinheit mit auBen liegendem Motor 
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Fig. 5b Monoblockeinheit mit innen liegendem Motor 
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Fig, 7 Galettenlagenmg mit AuBenlaufennotor 
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Fig. 8 Magnetisch gelagerte Gaiette znit kombinierter Magnetanordnung 
a. mit 3 akfiven Lagern 
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b. mit einer aktiven Lagerung und 
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einem mechanischen Lager 
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Abstract 


transmitter and the controller the outla^^^^s laraP for pih h° . ^^""P^f""'^ sensor, the nneasured value 
galette and a correspondinrgSttete^o ie dlSoo^^^^^ in wSh'^?!"^ ""^/^"^ for inductively heating a 
! smaller than 1 .5 DEG C can be set with a-? I! f ' ^, ^^"^Perature profile with deviations 

at least two heating zones are combTned to S^^^^ Poss.ble In the method according to the invention, 

, measured and is controlled by fhe hSSq poier of S^^^^ temperature of each heating group is 

I heating power of the remaining hLtfna^?neTof thL hSf^^^^^ ^^^^'"^ °^ '^^^""9 9^°"P- The 
, heating power. The method accordt^ to ?he fn^entfoS rJs^ " """^ ?^'^ ^ °f ^^is 

I .ower device costs.^^ess outlay. .IS^^:^XSS£ 

man-made fibres). 
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